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ALEK 2.0

Roboty 1 urzadzenia do czyszczenia kanatow wentylacyjnych sg bardzo drogie,
tak samo jak ustugi czyszczenia ich elementdw, ktore kosztujg po kilkaset ztotych od
ustugi. Naszym celem bylo zrobienie urzadzenia, ktore nie bedzie drogie w budowie i
dalej spetniato swoja funkcje. Urzadzenia z tego zakresu ustug istniejg na rynku,
chociazby ,,Rotobrush aiR+ XPi”. Nasz projekt jest tanszy i prosty w swojej budowie.

Glowny element konstrukcji wydrukowany jest w drukarce 3D. Urzadzenie
dziata na ptycie Arduino Nano, a po zaprogramowaniu sterowane jest bezprzewodowo
za pomocg pada. Porusza si¢ na dwoch gasienicach, napedzanych na dwoch
oddzielnych silnikach. Wyposazone jest w pasek lampek LED, stuzacy do o$wietlania
pracy, oraz w obrotowa szczotke zamontowang z przodu, ktéra zgarnia
zanieczyszczenia do leja pod urzadzeniem.

Zaczelismy od wydrukowania glownego elementu konstrukcji. Nastepnie
zamontowaliSmy Arduino, bateri¢, przetwornice, odbiornik do pada, silniki oraz
sterowniki do nich, i zabraliSmy si¢ za pisanie programu . Pdzniej wydrukowalismy
luk na ktorym zamontowaliSmy nasze o$wietlenie. ZmodyfikowaliSmy zakupiong
szczotke wstawiajac w jej Srodek silnik 1 przyczepiliSmy ja do ramion naszego
urzadzenia. ZaprogramowaliSmy wilaczanie lampek 1 silnika obracajacego szczotke.
Zaprojektowalismy juz lejek ktéry ma by¢ zamontowany od spodu, ktorym
zanieczyszczenia beda leciaty do rurki podiaczonej do odkurzacza. W nastepnych
etapach budowy mamy zamiar zamontowa¢ wspomniany spod urzadzenia oraz kamere
pozwalajacg na ogladanie pracy urzadzenia w czasie rzeczywistym.



Opis projektu

PrzesledziliSmy dostepne na rynku produkty i1 ustugi w tym zakresie, ich ceny
oraz budowe i postanowili§my zrobi¢ urzadzenie, ktore bedzie proste w konstrukcji i
obstudze. Na zajeciach robotyki rozpocze¢liSmy prace od zaprojektowania gltownej
czesci konstrukeji. Po zrobieniu prostego szkicu 1 wymierzeniu odleglosci zrobilismy
projekt 3D na komputerze i1 zacz¢liSmy druk. ZaplanowaliSmy elektryke 1 kupiliSmy
potrzebne czesci, po czym wystartowaliSmy w montazem. Kiedy robot juz jezdzit
sterowany z pada, zakupiliémy szczotke ktoéra zamontowaliSmy na silniku aby miata
mozliwo$¢ obrotu. W miedzy czasie pisaliSmy program do obrotu szczotki, i
wlaczania o$wietlenia. Dodrukowalismy tuk na ktérym umiesciliSmy pasek LED,
ktory oswietla prace kamery. Pod koniec zaprojektowalismy spod urzadzenia, ktorym
jest lejek prowadzacy do rurki poditaczanej do tytu prowadzacej do odkuracza.

Urzadzenie dziala na ptycie Arduino Nano i sterowane jest bezprzewodowo za
pomocg pada. Porusza si¢ na dwoch gasienicach, na pedzanych na oddzielnych
silnikach. O$wietlenie LED 1 obracanie szczotki wiacza si¢ za pomocg przycisku na
padzie. Zatozeniem naszego robota jest ulatwienie pracy. Osoba wykonujaca
czynno$ci steruje za pomocg pada i ma podglad z kamery, a robocik po wiaczeniu za
pomocg szczotki zgarnia zanieczyszczenia ktére przez rurke sa wciggane przez
odkurzacz.

Produkt w Zaden sposéb nie jest szkodliwy dla cztowieka ani $rodowiska. W
przypadku rozbidrki urzadzenia, zastosowane elementy elektryki mozna uzy¢ do
konstrukcji nastepnych urzadzen, wigc nic nie zostanie zmarnowane. Zostang jedynie
elementy plastikowe.

Z racji ze jest to nasz trzeci projekt, nie popetniali§my poprzednich bledow
konstrukcyjnych, ani przy taczeniu obwodow. Jeden problem ktory znalezliSmy to
byta spadajaca przy skrgcaniu gagsienica. RozwigzaliSmy to regulujac 1 centrujac
ustawienie gasienicy. Urzadzenie jest mate 1 proste w swojej budowie 1 obstudze, co
daje nam zamierzony cel.

Urzadzenie nie jest jeszcze w pelni skonczone, chociaz nie zostalo nam juz
duzo do zrobienia. W czasie realizacji projektu na kole robotyki w szkole,
rozwingliSmy swoje umiejetnosci w zakresie programowania, projektowania i
myslenia przestrzennego oraz budowy robotow i tgczenia obwodéw. Odbiorcami
naszego urzadzenia moga by¢ firmy zajmujace si¢ czyszczeniem tuneli
wentylacyjnych. Produkt nie byt dotychczas testowany, poniewaz nie jest produktem
finalnym. Z racji ze tworzymy to na szkolnym kole robotyki nie jest to wersja
koncowa. Urzadzenie przyczynia si¢ do poprawy jakosci pracy, poniewaz jest
sterowane za pomocg pada 1 ma podglad z kamery w czasie rzeczywistym, co
poprawia wygode i doktadnosci pracy.
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